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	Séance 2
	Séance 3
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	M.LARBI 
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	DESCRIPTIF DU TP

	Objectif
	- Modéliser et simuler les systèmes échantillonnés (discrets);
- Comprendre l'échantillonnage et la reconstitution;
- Vérifier le comportement dynamique des systèmes échantillonnés (discrets);
- Simuler et implémenter les régulateurs numériques types PID, RST et par retour d'état numérique.

	Type Unité Enseignement
	UE Méthodologique

	Contenu succinct
	Savoir utiliser les logiciels de simulation et de programmation. Traitement de signal, Commande des systèmes linéaires continus.

	Crédits de la matière
	2

	Coefficient de la matière
	1

	Pondération Participation
	Variable selon les résultats obtenus en examens écrits de contrôle

	Pondération Assiduité
	Variable selon les résultats obtenus en examens écrits de contrôle

	Calcul Moyenne C.C
	Compte-rendu + examen

	Compétences visées
	· Simulation des opérations d'échantillonnage et de reconstitution 
· Analyse temporelle et fréquentielle des systèmes échantillonnés de base
· Commande des systèmes électrique par régulateur PI/PID numérique
· Commande des systèmes électrique par régulateur à avance de phase/retard de phase numérique
· Commande numérique de type RST: Etude de cas
· Commande numérique par retour d'état: Application pour les systèmes électriques
· Implémentation d’une commande numérique d’un système électrique
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(1) Type : E=écrit, EI=exposé individuel, EC=exposé en classe, EX=expérimentation, QCM
(2) Critères évaluation : A=Analyse, S=synthèse, AR=argumentation, D=démarche, R=résultats
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