	[bookmark: Texte1]Nom EES         : UNIVERSITE IBN KHALDOUN DE TIARET
[bookmark: Texte2]Département : Département de Génie Electrique




	SYLLABUS DE LA MATIERE
(à publier dans le site Web de l’institution)

	Systèmes non linéaires




	ENSEIGNANT DU COURS MAGISTRAL
	A. SAIBI

	
	Réception des étudiants par semaine

	Email
	alisaibimag@yahoo.fr
	Jour :
	Lundi
	Heure
	08h00

	Tél de bureau
	[bookmark: Texte5]     
	Jour :
	
	Heure
	

	Tél secrétariat
	[bookmark: Texte7]     
	Jour :
	
	Heure
	

	Autre
	[bookmark: Texte6]     
	Bâtiment :
	[bookmark: Text5]Dep.GE
	Bureau
	Salle 010




	TRAVAUX DIRIGES
(Réception des étudiants par semaine)

	NOMS ET PRENOMS DES ENSEIGNANTS
	Bureau/salle réception
	Séance 1
	Séance 2
	Séance 3

	
	
	jour
	heure
	jour
	Heure
	Jour
	heure

	A. SAIBI
	Dep.GE Salle 010
	Mercredi
	08h00
	     
	     
	     
	     




	TRAVAUX PRATIQUES
(Réception des étudiants par semaine)

	NOMS ET PRENOMS DES ENSEIGNANTS
	Bureau/salle réception
	Séance 1
	Séance 2
	Séance 3

	
	
	jour
	heure
	jour
	Heure
	jour
	heure

	A. SAIBI
	Dep.GE Salle 209
	Mercredi
	14h00
	Mercredi
	14h00
	
	




	DESCRIPTIF DU COURS

	Objectif
	L'objectif de ce cours est : de sensibiliser les étudiants aux problèmes de stabilité des systèmes non linéaires et de leur fournir des outils mathématiques d'analyse, d'introduire des méthodes de commandes non linéaires comme les techniques fondées sur la géométrie différentielle et l'approche par les modes glissants. Les méthodologies présentées font appel aussi bien aux représentations temporelles qu'aux représentations fréquentielles.

	Type Unité Enseignement
	UE Fondamentale

	Contenu succinct
	Introduction, Plan de phase, Méthode du premier harmonique, Fondements de la théorie de Lyapunov, Théorie de la Passivité, Notion de géométrie différentielle, Commande de systèmes non-linéaires

	Crédits de la matière
	6

	Coefficient de la matière
	3

	Pondération Participation
	

	Pondération Assiduité
	· 15%

	Calcul Moyenne C.C
	· CC 1 sur 07,50 Pts,  CC 2 sur 07,50 Pts , 05,00 Assiduité 

	Compétences visées
	sensibiliser les étudiants aux problèmes de stabilité des systèmes non linéaires et de leur fournir des outils mathématiques d'analyse, d'introduire des méthodes de commandes non linéaires
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(1) Type : E=écrit, EI=exposé individuel, EC=exposé en classe, EX=expérimentation, QCM
(2) Critères évaluation : A=Analyse, S=synthèse, AR=argumentation, D=démarche, R=résultats
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