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	DESCRIPTIF DU COURS

	Objectif
	Identifier les éléments technologiques permettant de piloter le fonctionnement et de faire un suivi d’un système automatisé de production, Utiliser les outils de spécification d’un automatisme industriel en vue de prévoir une durée de cycle ou une cadence de production.

	Type Unité Enseignement
	UE Fondamentale

	Contenu succinct
	Le Grafcet, Architecture des API, Programmation d’un API

	Crédits de la matière
	6

	Coefficient de la matière
	3

	Pondération Participation
	

	Pondération Assiduité
	15%

	Calcul Moyenne C.C
	· CC 1 sur 07,50 Pts,  CC 2 sur 07,50 Pts , 05,00 Assiduité 

	Compétences visées
	l’étudient est censé maitriser les différents éléments constitutifs d’une chaine de mesure
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(1) Type : E=écrit, EI=exposé individuel, EC=exposé en classe, EX=expérimentation, QCM
(2) Critères évaluation : A=Analyse, S=synthèse, AR=argumentation, D=démarche, R=résultats
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