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	SYLLABUS DE LA MATIERE
(à publier dans le site Web de l’institution)

	Actionneurs




	ENSEIGNANT DU COURS MAGISTRAL
	ALI SAIBI

	
	Réception des étudiants par semaine

	Email 
	alisaibimag@yahoo.fr
	Jour :                         
	Dimanche
	Heure
	14h00

	Tél de bureau
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	Jour :                         
	Dimanche
	Heure
	15h30

	Tél secrétariat
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	Jour :                         
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	Heure
	[bookmark: Texte14]     

	Autre
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	Bâtiment :                                 
	[bookmark: Text5]Dep.GE
	Bureau
	S.112




	TRAVAUX DIRIGES
(Réception des étudiants par semaine)

	NOMS ET PRENOMS DES ENSEIGNANTS 
	Bureau/salle réception
	Séance 1
	Séance 2
	Séance 3

	
	
	jour
	heure
	jour
	Heure
	jour
	heure

	ALI SAIBI
	Dep.GE   S.112
	Dimanche
	14h00
	Dimanche
	15h30
	     
	     




	TRAVAUX PRATIQUES
(Réception des étudiants par semaine)

	NOMS ET PRENOMS DES ENSEIGNANTS 
	Bureau/salle réception
	Séance 1
	Séance 2
	Séance 3

	
	
	jour
	heure
	jour
	heure
	jour
	heure

	M. OMARI
	Dep.GE   S. 111
	Mercredi
	14h00
	Mercredi
	15h30
	
	




	DESCRIPTIF DU COURS

	Objectif
	Ce cours à pour objectif de permettre aux apprenants d’acquérir les connaissances nécessaires au choix des constituants des parties opératives pneumatiques, hydrauliques, électriques et thermiques. Il leur permettra aussi de comprendre les enjeux et les solutions disponibles dans le domaine des actionneurs en automatismes industriels.

	Type Unité Enseignement
	UE Fondamentale

	Contenu succinct
	Le vérin, Le distributeur, Le moteur, Précautionneur pour actionneur électrique

	Crédits de la matière
	4

	Coefficient de la matière
	2

	Pondération Participation
	-     

	Pondération Assiduité
	15%

	Calcul Moyenne C.C
	· CC 1 sur 07,50 Pts,  CC 2 sur 07,50 Pts , 05,00 Assiduité 

	Compétences visées
	comprendre les enjeux et les solutions disponibles dans le domaine des actionneurs en automatismes industriels. 



	EVALUATION DES CONTROLES CONTINUS DE CONNAISSANCES

	PREMIER CONTROLE DE CONNAISSANCES

	Jour
	Séance
	Durée
	Type (1)
	Doc autorisé (Oui, Non)
	Barème
	Echange après évaluation (date Consult. copies)
	Critères évaluation (2)

	Dimanche
	TD
	30 min
	[bookmark: Texte29]Ecrit  
	NON
	07.50 pts
	NON
	A,D,R

	DEUXIEME CONTROLE DE CONNAISSANCES

	Jour
	Séance
	Durée
	Type (1)
	Doc autorisé (Oui, Non)
	Barème
	Echange après évaluation (date consultation copies)
	Critères évaluation (2)

	Dimanche
	TD
	30 min
	Ecrit  
	NON
	07.50 pts
	NON
	A,D,R


(1) Type : E=écrit, EI=exposé individuel, EC=exposé en classe, EX=expérimentation, QCM
(2) Critères évaluation : A=Analyse, S=synthèse, AR=argumentation, D=démarche, R=résultats


	EQUIPEMENTS ET MATERIELS UTILISES

	Adresses Plateformes
	

	Noms Applications (Web, réseau local)
	Google Classroom, 

	Polycopiés
	Polycopié de cours

	Matériels de laboratoires
	-

	Matériels de protection
	-      

	Matériels de sorties sur le terrain
	-     




	LES ATTENTES

	Attendues des étudiants (Participation-implication)
	

	Attentes de l’enseignant
	     
     




	BIBLIOGRAPHIE

	Livres et ressources numériques
	1. Guy Clerc, Guy Grellet, « Actionneurs électriques, Modèles, Commande », Eyrolles, 1999.
2. Gérard Lacroux, « Les actionneurs électriques pour la robotique et les asservissements », 1994.
3. Pierre Mayé, Moteurs électriques industriels, Dunod, 2011.
4. J. Faisandier, » Mécanismes hydrauliques et pneumatiques », Dunod 1999.
5. R. LABONVILLE, « Conception des circuits hydrauliques, une approche énergétique », Editions de l’Ecole Poly technique de Montréal 1991.
6. P. MAYE, « Moteurs électriques pour la robotique », Dunod Paris 2000.
7. José RoldanViloria, Aide-mémoire de pneumatique industrielle, Dunod, 2015.

	Articles
	-     

	Polycopiés
	Polycopié de cours

	Sites Web
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